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◦在显微镜观察下，可以利用激光束的非接触方法，对细胞或生物分子进行捕获，移动操作。
◦激光捕获使用近红外（1064nm）激光，最大限度地抑制了对细胞或生物分子的损害。
◦可以捕捉0.2〜20μm左右的微粒子。
◦2光束光学系统可以对样品进行拖拉，推压等多种操作。可以对2个光束进行独立操作。
◦利用另售的防振台，可以提高操作的稳定性。

利用光镊对细胞或生物分子进行自由操作。

激光捕获原理可以通过光的折射来说明。如

右图所示显微物镜的光路图显示了光线在折

射率不同的介质中的折射过程中产生的对球

形粒子的捕获效果。

通过光路ａ的光子在射入和射出粒子的2次折

射后前进方向有所改变，通过粒子前后的光

子动量也有所变化，因此粒子受到相反方向

的作用力，用Fa表示。激光束所有光子的作用

力的矢量和朝向焦点方向，粒子将被捕获到

所有作用力矢量和为零的地方后停下来。

◇可利用市场上销售的其他显微镜组装系统。

◇可根据使用目的选配系统。  

◇操作方法可选。

　◦手动型：利用装置上部的微分头调节。

　◦电动型：利用操作杆控制器调节。

◇可同时用于荧光观测

　◦利用显微镜的2层结构。

　　（上层：激光，下层：荧光光源）

　＊需要2层结构的部件和安装荧光镜的组件。

W2001目录编号

激光捕获原理

装置组成1激光2光束型·捕获激光5W

型号 系统组成

MMS-1064-5000-1L/2M/2S 手动2轴／有快门

MMS-1064-5000-1L/1M1E/2S 手动1轴·电动1轴／有快门

MMS-1064-5000-1L/2E/2S 电动2轴／有快门

1激光1光束型·捕获激光5W

型号 系统组成

MMS-1064-5000/1M 手动

MMS-1064-5000/1M/1S 手动／有快门

MMS-1064-5000/1E/1S 电动／有快门

※１　请告知预定使用的显微镜的生产厂商和型号名称。
※２　显微镜的型号不同，也许会有无法组合的情况。详情请咨询。
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■捕捉细胞内颗粒的例子

■利用2光束改变细胞的方向


